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Sa har anpassade vi ograsbekampningen

“ Vi anvande en vanlig digitalkamera for fotografering
% GPSen haller ratt pa bildens tid och position

« Automatisk bildanalys for att rakna ogras-
antalet och storlek samt grédans tackningsyta

+ Med hjalp av dosnyckel anpassas dosen

+ Dosvariation med varierad vatskemangd

< Konventionell spruta styrd utifran styrfil
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Bildinsamlande

Testat pa tre havrefalt — tva i Skane och
ett i Vastergotland

Ca 10 - 12 m mellan fotopunkter
Tidsatgang i falt var ca. 10 min/ha

Tidsatgang for bildanalys ca. 20 s/bild

SLLI H.'.‘.‘,'.}I”““”m “




Bildanalysexempel

DSC_0029

Ganska mycket vaxtlighet och manga ogras, lite rérelseoskarpa och skuggor
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Bildanalysexempel — binarbild
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Bakgrunden dvs jord, grenar etc. ar borttagen ur bilden, kvar ar gréda och ogras
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Hitta grodraderna
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Hough transform med variabel radbredd
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Algoritmen "rdkna ogras” och "area ogras”
arbetar med plantorna mellan grodraderna,

medan "area groda” arbetar med omradet i
grodraderna.
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Originalbild med detekteade 0gras i rott
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Dosberakningen baserades pa:
 Antal ogras

» Ograsens tackningsyta

» Grodans tackningsyta
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Dosberékning
Variabler Poang Dos
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Styrfil och sprutning




Slutsats

> Pa omraden med lite ogras, (ljus
farg i kartan) var det mycket liten
skillnad mellan i ograsantal och
skord mellan bekdmpad och
obekampad ruta samtidigt som
skorden var hdg.

Blaa rutor pa kartan
ar obesprutade
kontrollytor

> Skillnaderna var stérre i omraden
med mer ogras.

> Detta kan tolkas som att det var
motiverat att platsanpassa dosen
och att skillnaderna i dos kanske
borde ha varit annu stoérre.
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POS-projekt 2016

 Projektet fran 00-talet gav tydliga indikationer
om att konceptet fungerar, men bildinsamlandet
tungrott: - Kan bildinsamlingen ske med hjalp av
dronare?

v Olika dronare, kameror och flyghojder testades

' Deltagare: Mats Sdderstrom, Kristin Piiki, SLU,
Magnus Rdéding, RISE, Igor Tihonov, Solvi, Per-
Erik Larsson, Uddetorps Naturbruksgymnasium,
Skara, Thomas Borjesson, Agrovast
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Dronarbilder — test var 2016

Original image
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N bildanalys - Seminarium med fokus p&
vaxtskydd

Bildanalysalgoritm tillampad pa MAPIR (Survey 1)-bild

tagen fran ca. 3 m. hojd med 3D Robotics IRIS+
drénare.

Weed superimposed
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Slutsatser

V' Algoritmerna fran 00-talet fungerar i princip, men
svarare att fa tillracklig bildkvalitet med dronare.
Sa lag flyghojd som mojligt viktigt.

v Troligen svart att samla bildmaterial fran hela falt.
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