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Möjligheter till platsvis 

ogräsbekämpning med hjälp av 

bildanalys
Thomas Börjesson

Finansierat av SLF, Partnerskap Alnarp och Precisionsodling Sverige

Deltagare ”förstudie” 2005-2007

• Niklas Lorén, SIK (idag: RISE)

• Anders Larsolle, Johan Nilsson (idag: Johan 
Mickelåker, Dataväxt), Mats Söderström, SLU

• Thomas Börjesson, Knud Nissen, Lantmännen

- Idag Agroväst respektive Yara.

• Björn Åstrand, Högskolan i Halmstad (konsult)
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 Vi använde en vanlig digitalkamera för fotografering

 GPSen håller rätt på bildens tid och position

 Automatisk bildanalys för att räkna ogräs-
antalet och storlek samt grödans täckningsyta

 Med hjälp av dosnyckel anpassas dosen

 Dosvariation med varierad vätskemängd

 Konventionell spruta styrd utifrån styrfil

Så här anpassade vi ogräsbekämpningen

Testat på tre havrefält – två i Skåne och 
ett i Västergötland

Ca 10 - 12 m mellan fotopunkter

Tidsåtgång i fält var ca. 10 min/ha

Tidsåtgång för bildanalys ca. 20 s/bild
antal ogräs i 

manuella kontroll 
rutor

814 fotopunkter

11 ha

Bildinsamlande



2017-05-23

3

Bildanalysexempel
Originalbild

Ganska mycket växtlighet och många ogräs, lite rörelseoskärpa och skuggor
DSC_0029

Bildanalysexempel – binärbild

Bakgrunden dvs jord, grenar etc. är borttagen ur bilden, kvar är gröda och ogräs
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Hitta grödraderna

Hough transform med variabel radbredd

Algoritmen ”räkna ogräs” och ”area ogräs” 
arbetar med plantorna mellan grödraderna, 
medan ”area gröda” arbetar med området i 
grödraderna.
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Originalbild med detekterade ogräs i rött

Dosberäkningen baserades på:
• Antal ogräs
• Ogräsens täckningsyta
• Grödans täckningsyta
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Dosberäkning

Antal 
ogräs =

= Ogräsens 
täckningsyta

Grödans 
täckningsyta =

Styrfil och sprutning
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Slutsats

 På områden med lite ogräs, (ljus 

färg i kartan) var det mycket liten 

skillnad mellan i ogräsantal och 

skörd mellan bekämpad och 

obekämpad ruta samtidigt som 

skörden var hög.

 Skillnaderna var större i områden 

med mer ogräs. 

 Detta kan tolkas som att det var 

motiverat att platsanpassa dosen 

och att skillnaderna i dos kanske 

borde ha varit ännu större. 

Blåa rutor på kartan 
är obesprutade 

kontrollytor

POS-projekt 2016

Smarta lösningar med ny sensorteknik och 
bildanalys - Seminarium med fokus på 

växtskydd

Projektet från 00-talet gav tydliga indikationer 
om att konceptet fungerar, men bildinsamlandet 
tungrott: - Kan bildinsamlingen ske med hjälp av 
drönare? 

Olika drönare, kameror och flyghöjder testades

Deltagare: Mats Söderström, Kristin Piiki, SLU, 
Magnus Röding, RISE, Igor Tihonov, Solvi, Per-
Erik Larsson, Uddetorps Naturbruksgymnasium, 
Skara, Thomas Börjesson, Agroväst
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Drönarbilder – test vår 2016

Smarta lösningar med ny sensorteknik och 
bildanalys - Seminarium med fokus på 

växtskydd

Bildanalysalgoritm tillämpad på MAPIR (Survey 1)-bild 
tagen från ca. 3 m. höjd med 3D Robotics IRIS+ 

drönare.  

Smarta lösningar med ny sensorteknik och 
bildanalys - Seminarium med fokus på 

växtskydd
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Slutsatser

Smarta lösningar med ny sensorteknik och 
bildanalys - Seminarium med fokus på 

växtskydd

Algoritmerna från 00-talet fungerar i princip, men 
svårare att få tillräcklig bildkvalitet med drönare. 
Så låg flyghöjd som möjligt viktigt.

Troligen svårt att samla bildmaterial från hela fält.


